
Examen Final de Robótica

PROBLE}ÍA
Para el robot esquematizado en la figura se pide:

a) Obtener las malrices de tra¡sformación asociadas a cada una de las tfes articulacio¡es
represenudas" Para ello, definir los sísremas de coordenadas intermedios que seal
ne¡€sat'ios y ufili-r los parámetros y variables que aparee¡ en 1a figura.

b) Obtener la mafiz de tra¡sformacíón (matriz T; que relaciona el sísiema 6.,Yr,4)
con el fiu,?",fu u¡iliza¡do las matrices a¡reriores.

c) Caloular la matriz T cuando las articulaciones tienen los siguientes valores: dr=90o,
A2=!So ,  Qt :  Qo .
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